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the Neko Distributed Systems Prototyping Framework 

 

 

 

: cooperative mobile robots simulator, distributed algorithm on mobile 

robots, communication-based cooperating robot groups, rapid prototyping tool, 

computational geometry 

 

 

 

シミュレーターのトップレーヤーから展開
する研究である。具体的にいうとネコの上でモバイルロボット用

本研究で開発したエンジンとネコの分散システムシミュレーシ
ョンの機能を統合し、モバイルロボットシステムでロボットの移動パータンと通信用分散
アルゴリズムを組み合わせた 。 
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